makitti Llave de impacto
inalambricaTWO011G
p<{<Ja

max

Gran ptncia y yunque Iargbn,_
con entrada de 19 mm (3/4\")

e

Par max.

1 ’ 5 00 N-m
* Par maximo de apriete a los 6
gundos tras el i

Par de atornillado

*%
’ N-m
en el modo de impacto maximo (4)

*Al apretar un perno de alta friccion M30

**Valor maximo de par con el que se puede aflojar un perno de alta friccién M33 en un plazo de 3 segundos.
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Li-ion

19 mm (3/4”)

Cuadro de arrastre,

Anillo C (con orificio)

Adecuada para aflojar y apretar pernos
y tuercas en zonas empotradas

Doble LED x 2

con funciones de
preiluminacion y
posiluminacion

Control de velocidzd—/

variable con gatillo

Seleccion electrénica de
potencia de impacto en 4

niveles permite controlar la
potenciay la velocidad segun la
aplicacion.

MOTOR
Alta potencia
Motor BL

Control de velocidad constante

Garantiza un torque estable hasta agotar la
bateria. (Excepto en reversay en la rotacion
hacia adelante al maximo)

eXtreme
Proteccion
Tecnologia

Ajustes de modo ideales para quitar e instalar llantas, etc.

Modo de velocidad méaxima

Permite que la herramienta
alcance la velocidad

maxima con menos

reduciendo

trabajos continuos.

Modo Velocislad Impac.tos
en vacio pqr'mmuto
1. Suave [MIT);\SOO ’mmﬂ -
2. Med. 0-700 0-1,400
3.Duro | 0-1,100 0-2,000
4. Max. 0-1,800 0-2,600

B Accesorios

Juego de maneral de extension

No. de parte 191G67-2

B Tiempo de carga
DC40RA DC40RC
40z ©e
«1 BL4020 2.0Ah 22 min 30 min
.BLA02525Ah | 28mim | 38mn
.BLAOAOF40Mh| 45min | 67mn
© BLAOSOF50Mr | 50mn | 85mn
' BLAOBOFEOAN | 76min | 170mn

*1 Bateria recomendada

accionamientos del gatillo,

Comportamiento de la herramienta Torque
Modo ) ) objetivo de Reversa
(Ejemplo de trabajo) apriete
Se detiene de inmediato al asentar
1. Suave (apriete manual de llantas de camién 30- .
grande) con Auto-stop 50N'm
N . Gira lentamente
Se detlgne aprox.. 0.3.5 .d.espues del 50- al terminar los
2.Med. | @asentamiento (apriete inicial de llantas 150 Nem* impactos, con
la fatiga en de camion grande) con Auto-stop Auto-stop
Se detiene aprox. 0.5 s después del 300-
3. Duro asentamien.tlo (apriete temporal de llantas 450 Nem*
de camion grande) con Auto-stop
. . | , . locidad o Afloja a la maxima
4, Max. Aprieta a la maxima velocida 1,500 N'm velocidad

*Con pernos M20 - M24

**A los 6 segundos después de asentar, con un perno de agarre por friccion M30

Llave de impacto inalambrica TWO011G

Velocidad variable

)| Freno

Reversa

4 velocidades electrénicas

Velocidad constante

Luz de trabajo integrada
@ Estuche de transporte

Entrada
Torque max. de apriete

Torque para aflojar tuercas
(Otras condiciones)

Velocidad sin carga

Impactos por minuto
(Otras condiciones)

Nivel de vibracién / Factor K de
vibracion*

Nivel de presién sonora*

Nivel de potencia sonora*

Factor K de ruido*

Dimensiones (L x An x Al)

(Bateria)

Peso neto

(Bateria)

Equipo estandar: Gancho, bateria, cargador, bolsa para herramientas

*EN62841-2-2

19.0 mm (3/4")

Apriete de 6 5: 1,500 N-m (1,110 ft.Ibs.)

Apriete de 3 s: 1,250 N-m (922 ft.Ibs.)

1,900 N-m (1,400 ft.Ibs.)

El valor maximo de torque con el que un perno M33 de agarre por friccion
puede aflojarse en un lapso de 3 segundos.

Méx. / Duro / Med. / Suave:
0-1,800/0-1,100/0-700/0 - 500 min™

Méx. / Duro / Med. / Suave: 0 - 2,600 /0 - 2,000/ 0 - 1,400 / - min™
En modo Suave (Modo 1), la herramienta se detiene en cuanto se detecta
un impacto.

Apriete por impacto de sujetadores a la capacidad méaxima
de la herramienta: 15.6 m/s*/ 2.4 m/s>

104 dB(A)

112 dB(A)

3 dB(A)

329x94x297 mm (13 x3-11/16 x 11-3/4")

BL4025

4.3-5.5kg (9.5-12.1 lbs.)

BL4020 - BL4080F

El peso puede variar seguin el/los accesorio(s), incluida la bateria. En la tabla se muestran la combinacion mas ligera y la més pesada. El equipo

Japon

estandar y las especificaciones pueden variar segun el pais o la region.
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